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1. Nicht nur Objekte bzw. Systeme der Form S* = [S, U, E] können objekt-

abhängig sein (vgl. zuletzt Toth 2016a-c), sondern auch die Orte, an denen sie 

sich befinden, denn es gilt ja das Basisaxiom der Ontik für jedes Objekt Ω = 

f(ω). Wir können somit, wie im folgenden gezeigt wird, zwischen relativ zum 

Ort ω autologischer und heterologischer Objektabhängigkeit unterscheiden. 

2.1. Autologische Objektabhängigkeit 

Der horodateur befindet am Ort, wo Fahrzeuge abgestellt werden, für die ein 

Parkschein des horodateurs benötigt wird. 
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2.2. Heterologische Objektabhängigkeit 

 

O.g.A., Paris 

2.3. Auto- und heterologische Objektabhängigkeit von Zwillingsobjekten 
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